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1 r«rhwindi«keit antreibbar 1st, um die Ausgangs- 

SSaS 32 Planetengetrlebe* (66) zu verftndcrn, 
Pa'intansprDche: %Sn Halleorgati (82) so zugeordnet is , daB das 

w^n«Triebc (66) zu bestimmten Zcitpunkten 
i. Streckwcrk (Or Faserbander odcr Vorgarn, mit Jjnew m * B . Un(crW!l i Z e (fg) antreibbar 
tiner angelriebcnen Ausgangs-Unterwalze und 5 von 
vfreiteren Unterwalzen, die parallel zu und hlnter der 

Ausgangs-Unterwalze liegen und deren AbstBnde 

relatlv zucinander und zur Ausgangs-Unterwalze 
verfinderbar sind, und mit verstellbaren Antnebsor- 

ganen,um,abgcleitct von der Ausgangs-Unterwalze, io DT-AN T 1450 76c. 12-01-20. 3. 52 

die Eingangs-Unterwalze und die Obrigen Unterwal- he £'„ ° cW >rdencs Streckwcrk weist aufler den durcb 

■ zen unabhSngig von ihrer Lage mit veranderlichen £ e XnesschluB m i tg enommenen Oberwalzen vier an- 
Geschwindigkeiten anzutreiben, daourch ge- '"^"bene Unte.-walzen auf, namlich eine angetriebenc 
•fcennzeichnet, daB die Antnebsorgane em tm fSSS^^^^^^^^^ 1a ' dl f 
Zwischenvorgelegc mit starren Achsen, das parallel 15 Ausgan s , abIeitet zwe \ mittlcre Unterwal- 
zu den Unterwalzen (18, 20, 22, 24) ausgenchtetist, Obrigen u n » e ™ . Un terwatee. 
Zahnrader. die eine Antriebsverbmdung zwischen z ^ l^em bekanntcn Streckwcrk kann die Drehzah! 
fier Ausgangs-Unterwalze (18) und dem Zwischen- Bel Jg«J£ Unterwalze nicht unabhingig von der 
^orgelege hcrslellen, und die zum Venindern der ^de r emwin en Unterwa | ze „ vcrandert werden. 

l -fpberseteungsverhiltnisse mehrere. urn ortsfeste *> ^^£mS verschwenkbare Vorgelegewelien 
^chsendrehbareWech S eiraderpaare(74,84^.W; ^SaSStmA ^ yon Zahnradern 

; %5, 97) aufweisen. flexible Antnebsorgane (96, 100, wrWUMWfc we wcrden k(Jnnen 

..ICS), die eine Antriebsverbindung zwschen dem nu ^"7fX m wc Se ntlichen auch fOr Vierwalzen- 

V Zwischenvorgelege und den wetteren Unterwalzen ° Ie r" k * erke , die in einem Prospekt der Firma 
'(20. 22. 24) herstellen, und e astisch edernd « und beschrieben sind. Auch hier sind 

beaufschlagte Spannorgane (112, 114, 116. 118) zum Zinser ^dargjs em un unabMng| 
dauernden Spannen der flexiblen Antnebsorgane mch t all to un dfe Umstellung der 
(96, 100, 108) umfassen. und daB die Wechse Irader- ^oneinand" ^ r »™ Faserart eine andere 
iaare (74, 84, 86. 90; 95. 97) alle an einer Se.te der S ™™ e ™' iemngen erforderlich, die 

Unterwalzen (18. 20. 22, 24) und die flexiblen 30 StapeHJnge NJggff l urchge f 0hrt wer den 

Antnebsorgane (96. 100. 106) insgesamt an der ebenfalls nur von 

anderen Seite der Unterwalzen (18, 20, 22. 24) KO ""f" jnemausderD T-OS2044996bekanntgeworde- 
angeordnetsind. <?. re clcwerk erfolgi der Antrieb der Unterwalzen 

2. Streckwerk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- "£ r S "££^ Riemenscheiben, Damii 

zeichneUdaB die flexiblen Antnebsorgane Rjemen 35 ^ r ^ h ™ n ^on d^Zahnriemen spielfrei mitge- 
(98. 100, 105 sind, die Dber Riemenscheiben (94, 98; die Un t erwa zen Rje anner in Form VO n an 
102, 104; 108, 110) laufen, daB jedem Riemen (96. ^^^\^Sen Spannrollen vorgesehen. 
100, 106) ein Spannorgan zugeordnenst. das e.nen ^5^^?^ ionierung der Walzen 
; an einem Ende schwenkbar gelagerten Tragarnn « ner » , W S3me gelOst und in der neuen 

- (118) umfaBt, an dessen anderem Ende je erne gj" gj SgenweTde a Da die Riemenspannung 
\ Spannsche.be (112, 114, 116) gelagert ist und daB S ^'^JSeBiig des Fasermaterials 
jedem Tragarm (118) im Bereich seines Schwepk- J^"f^Sg^JS2S. die erforierliehen lustierun- 
punktes eine Feder 120) zugeordnet ist. d.e den auBcrstwch «g '*K™ nen °, von Facnkraft en 
Tragarm (118) oder die an ihm angebrachte gen auch in Men ™' 
Spannscheibe(112.114.116)andenRiemen(96,l^ ^ ein 

TsSkwerk nach Anspruch 1 oder 2, dadurch Streckwerk fOrFaserban^ 

gekennzeichnet. daB ein vrechselraderpaar (74 84) ^sse™ ^ Je U *2£^£ 

zum Verandern der Drehzahl der we. eren Unter- m ^""gj^S^ V Positionierun| der 



1 
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Pig. 2 cine uchematische Darstcllung des Antriebcs 
der Strcckwerke m?b Fig- 1 , 
eme Anpawung ^rwivwnv-* *,i u«, *» Fig.3 schernatisch und in perBpcktjvlschcr Dftrstcl- 

> r^;: ^* i,™ ,~u^n „^ lung den Strcckwerkanirieb von dcr Lime 3-3 w F j g. J 

aus betracbtet, 

F i g. 4 in vergrdBerter Darstellung einen Schnilt nach 
der Linic 4-4 in Fig, \, 

Fig, 5 in schcmatischer Darstellung cinen Scbnitt 
nach dcr Linic 5-5 in F i g, I und 
F i g. 6 cinen Scbnitt nach dcr Linie 6-6 in F I g, 5. 
Jn Fig.! ist cine zwci Strcckwerke 16, 16' 
umfassendc Streckmaschine JO fUr textiles Faserband 
oder Vorgarn dargestellt Die Streckmaschine 10 hat 
einen Mittclabschmtt 12 und zwci Seitenabschnittc 14, 
14' mit den Strcckwerken 16 und 16'. Die Streckwerke 
16, 16' sind von idcntischer, Qblichcr Bauari, und die 
folgende Beschreibung des Streckwerkes J 6 gilt 
demzufolge auch fUr das Streckwerk 16', dessen 
* Streckmaschine vorgenommen zu werden, da die Elnzelelemente in den Zeichnungen die gleichen 
f pMntriebsorgane ungeachtet der Stcllung der Walzen to Bezugszeichcn tragen wie das Streckwerk 16, wobe- 
r^Jfttker gleichbleibender Spannung stehen. jedoch ein Strichindex hinzugesetzt ist Das Streckwerk 

1 * * Der VollstSndigkeit haiber sei erwahnt, daB elastisch 16 umfaBt gemSB den F i g. 2 und 4 cine Ausgangs-Un- 
'% "beaufschlagte Spannorgane in Verbindung mit Spinn- terwalze 18, zwei mittiere Unterwalzen 20, 22 und erne 
^Jmaschinen im Prinzip bekannt sind. So wird z. B. bei Eingangs-Unterwalze 24, die parallel zuemander und im 
4 'finer Offenend-Spinnmaschine nach der DT-OS 
*.. 21 45 086 vorgeschlagen, einen Uber zwei Scheiben 
^(aufenden Riemen seidich an eine Hauptantriebswelle 
I inzudrficken und hierdurch den Antrieb an roticrende 
\ % Organe der Maschine wciterzuleiten. Eine der Riemen- 
., scheiben steht unter der Kraft einer Feder, die sie von 
r der anderen Riemenscheibe weg zu bewegen sucht, so 
, liaB der Riemen stets gespannt ist. Bei Streckwerkan- 
trieben sind elastisch federnde Spannorgane bisher 
1 '* ?nicht verwendet worden. 



far eine glclchmSBigc Spannung der Antriebsorgane 
sorgen, 

Eine Anpassung des Streckwerkes an das Jeweils zu 
verarbcilcnde Fascrmaterial kann daher schnell und 
dnfach von angelernten Krflften durchgeffihrt werden, 5 

Dadurch, daB die Wechseiradeipaars alle an eintr 
Scite des Streckwerkes, die flexiblen Antriebsorgane 
alle an der anderen Scite des Streckwerkes angcordnet 
sind, lassen sich zwei spiegelbildilch gleirbe Streckwer- 
ke zu einer Streckmaschine zusammenfassen, bei der die io 
Wechselraderpaare jeweils auBen liegen und beiden 
Strcckwerken ein gemeinsamer Antricbsmotor zu- 
geordnet ist. 

Bei eincm Austausch der von auBen Icicht zugSngli- 
chen Wechselrdder und bei einer Veranderung der Lage 15 
der Waizen brauchen keinerlei Justierungen in dem die 
flexiblen Antriebsorgane aufnehmenden mittleren Ab- 
schnitt der aus zwei Streckwerken bestehenden 

zu 



25 



30 



wesentiichen in einer Ebene liegend in Walzenstandem 
28 (Fig. 4) zwischen LangstrSgern 26 (Fig. t und 4) 
geJagert sind. Die Walzenstander 28 fQr die Ausgangs- 
Unterwalze 18 sind an den Ungstragern 26 starr 
befestigt Die Enden der Achse der Ausgangs-Unterwal- 
ze 18 ragen einerseits in einen Getriebekasten 65 und 
andererseits in den Mittelabschnht 12 der Streckmaschi- 
ne 10. Die Achsen der mittleren Unterwalzen 20, 22 und 
der Eingangs-Unterwalze 24 enden an der einen Seite 
_ _ _ kurz vor dem Getriebekasten 65, wahrend sie mit ihren 

ZweckmSBige Weite'rbildungen der Erfindung sind 35- anderen Enden durch einen Schiitz 13 (Fi g. 5 und 6) in 
denUnteransprQchenzuentnehmen. den Mittelabschnht 12 ragen. Die Walzenstander 28, 

Bei Ausgestaltung des Streckwerkes nach Anspruch 2 welche die Achsen der mittleren Unterwalze 20, 22 und 
wird das Problem einer schlupffreien Mitnahme der der Eingangs-Unterwalze 24 tragen, sind entlang der 
angetriebenen Unterwalzen ungeachtet der Lage der Ungstrager 26 verschiebbar, wenn die in Fig. 4 
•Walzen in konstruktiv einfacher und zweckmSBiger 40 dargestellten Feststellschrauben 30 gel5st werden. Die 



WeisegelSst 

Urn die Drehzahl der mittleren Unterwalzen und der 
Eingangs-Unterwalze gegenuber der Drehzahl der 
Ausgangs-Unterwalze einerseits gemeinsam im glei- 
chen AusmaB, andererseits aber auch unabhangig 45 
voneinander verandern zu kfcnnen, wird das Streckwerk 
nach Anspruch 3 ausgebildet. 

Bei Ausgestaltung des Streckwerkes nach Anspruch 4 
ergibt sich ein gedrangter, platzsparender Aufbau, was 
in Anbetracht des begrenzten Raumes, der in Spinnerei- 50 
betrieben zur VerfOgung steht, vorteilhaf t ist 

Wenn dem Streckwerk eine Faserbandegaiisierein- 
richtung zugeordnet werden soil, wird das Streckwerk 
nach Anspruch 5 ausgebildet Das hiernach vorgesehene 
Planetengetriebe paBt in Verbindung mit der ihm 55 
zugeordneten, zusatzlichen Antriebsquelle den Verzug 
der sich andernden Breite, Dicke oder Dichte des 
Faserbandes art 

Kommt dagegen keine Faserbandegalisiereinrichtung 
zur Verwendung, so wird das Halteorgan zur Wirkung 60 
gebracht, wodurch das Planetengetriebe mit konstan- 
tem Obersetzungsverhaltnis arbeitet 

Ein AusfOhrungsbeispiel der Erfindung wird anhand 
der F i g. 1 bis 6 erlautert Es zeigt 

Fig. 1 eine schematische Draufsicht auf zwei zu einer 65 
Streckmaschine zusammengefaBte Streckwerke, bei der 
emige Telle der Maschinenabdeckung weggebrochen 
sind, 



mittleren Unterwalzen 20, 22 und die Eingangs-Unter- 
walze 24 sind demnach relativ zueinander und auch zu*- 
Ausgangs-Unterwalze 18hin- und herbewegbar, urn de 
Streckwalzenabstand und die LJnge der VerzugsfeJder 
verSndern zu kdnnen. 

lnnerhalb des Mittelabschnittes 12 ist eine Hauptwel- 
le 32 gelagert (Fig. 2), die ihren Antneb Uber eine 
Kupplung 36, die Riemenscheiben 38 und 42 und den 
Keil-Riemen 40 von dem Hauptantriebsmotx>r 34 erhalt 
An der Hauptwelle 32 ist eine Getriebeschnecke 44 als 
Antriebsorgan fOr einen (nicht dargestellten) Drehtopf 
der Streckmaschine 10 befestigt An einem Ende der 
Hauptwelle 32 befindet sich ein Zahnkranz 46, der mit 
einem innerhalb des Mittelabschnittes 12 liegenden 
Zahnkranz 48, welcher an der Welle der Ausgangs-Un- 
terwalze lodes Streckwerkes *6 befestigt ist Ober einen 
Zahnriemen 50 in Verbindung stent Der Zahnriemen 50 
wirkt auBerdem mil einem frei drehbaren Zahnkranz 52 
zusammen und ist um einen Zahnkranz 54 herumge- 
fohrt, der an der Welle einer dem Stockwerk 16 
nachgeschaJt ten Kalanderwalze 56 befestigt ist Am 
anderen Ende der Hauptwelle 32 sind dem Streckwerk 
16' ebenfalls Zahnriemen und Zahnkranze zugeordnet, 
so daB durch die Hauptwelle 32 gleichzeitig die 
Ausgangs-Unterwaizen 18, 18' herder Streckwerke 16, 
16' und die nachgeschalteten Kalanderwaizeh 56, 56 r 
angetrieben werden. 
Der Antrieb der Obrigen Unterwalzen jedes Streck- 
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werkes 16, 16' leitet sich von den Ausgangs-Unterwal- 
zen 18, 18' ab, wobei an beiden Maschinenseiten 
einander entsprechende oder identische Konstruktions- 
elemente vorgesehen sind. Diese Konstruktionselemen-* 
te f die in Verbindung mit dem Streckwerk 16 5 
beschriebcn werden,- umfassen ein unterhalb des 
Streckwerkes 16 angeordnetes Zwischenvorgelege, ein 
insgesamt auf der einen Seite des Streckwerkes 
innerhalb des Getriebekastens 65 angeordnetes Getrie- 
be, das die Verbindung zwischen der Ausgangs-Unter- to 
walze 18 und dem Zwischenvorgelege herstellt, sowie 
flexible Antriebsorgane, die insgesamt an der anderen 
Seite des Streckwerkes 16 innerhalb des Maschinenmit- 
telabschnittes 12 untergebracht sind und die Verbindung 
zwischen dem Zwischenvorgelege und den Obrigen 15 
Unterwalzen des Streckwerkes 16 herstellen. 

Das Zwischenvorgelege des Streckwerkes 16 umfaBt 
gemaD den F i g. 2 bis 5 mehrere Zwischenwellen 58, 60, 
62, die mit geeigneten Lagern 63 (von denen in F i g. 5 
eines in Verbindung mit der Ausgangs-Unterwalze 18 20 
dargestellt ist) unter dem Streckwerk 16 und einer 
unterhalb des eigentlichen Streckwerkes liegenden 
Grundplatte 64 (F i g. 5 und 6) ortsfest gelagert sind. Die 
Zwischenwellen 58, 60, 62 liegen parallel zueinander 
und beHnden sich im wesentlichen unterhalb der ihnen 25 
zugeordneten Unterwalzen 20, 22, 24 des Streckwerkes 
16, wobei die Enden der Zwischenwellen seitlich 
vorstehen und in den Mitteiabschnitt 12 oder den 
Getriebekasten 65 des Seitenabschnittes 14 der 
Streckmaschine lOragen. 30 

Innerhalb des Seitenabschnittes 14 (siehe insbesonde- 
re die Fig. 1) befindet sich der bereits erwahnte 
Getriebekasten 65 mit den Zahnradern, welche die 
Zwischenwellen 58, 60, 62 und die Welle der 
Ausgangs-Unterwalze 18 des Streckwerkes 16 in 35 
Verbindung bringen. Zu den Zahnradern gehdren auch 
die Rader eines regelbaren Planetengetriebes66,dasein 
auf der Achse der Ausgangs-Unterwalze 18 befestigtes 
Eingangssonnenrad 68, Planetenrader 70, einen Zahn- 
kranz 72 und ein Abtriebsrad 74 umfaBt Zus&tzlich zu 40 
dem Antrieb durch das Eingangssonnenrad 68 kann der 
Zahnkranz 72 erforderlichenfalls auch einen sich 
andernden Antrieb von einem Servomotor 76 erhalten, 
der innerhalb des Seitenabschnittes 14 der Streckma- 
schine 10 auGerhalb des Getriebekastens 65 angeordnet 45 
ist. Der Servomotor 76 versetzt ein auf seiner Welle 
befestigtes Zahnrad 78 in Drehung, das mit einem 
Zwischenzahnrad 80 kammt welches seinerseits mil 
einer an der AuBenseite des Zahnkranzes 72 angebrach- 
ten AuOenverzahnung im Eingriff steht Wenn in 50 
Verbindung mi: dem Streckwerk 16 und dem Servomo- 
tor 76 eine (nicht dargestellte) Faserbandnivellier- bzw. 
Faserbandegalisiereinrichtung benutzt wird, so wird 
durch den Servomotor 76 das Obersetzungsverhaltnis 
Bes Planetengetriebes 66 in einer solchen Weise 55 
verandert, daB eine Anpassung in Abhangigkeit von 
Veranderungen der Faserbanddicke erfolgt die von der 
Egalisier- oder Nivelliereinrichtung festgestellt werden. 
Wenn andererseits in Verbindung mit dem Streckwerk 
16 keine derartige Egalisier- oder Nivelliereinrichtung 60 
benutzt wird, erhalt das Planetengetriebe 66 seinen 
Antrieb nur von dem auf der Welle der Ausgangs-Un- 
terwalze 18 befestigten Eingangssonnenrad 68, so daB 
das Obersetzungsverhaltnis zwischen dem Sonnenrad 
68 und dem Abtriebsrad 74 konstant ist Urn dieses 65 
konstante Obersetzungsverhaltnis sicherzustellen, ist 
ein Bolzen 82 (Fig. 3) vorgesehen, der sich im Bereich 
der Buchse des Zahnkranzes 72 befindet Der Bolzen 82 



kann in cine in 



6 

der Buchse 



des Zthrikjihzfo 

vorgesehene (nicht dargestelite) Bohrung emgesteckt 
und wieder aus dieser herausgezogen w<er&n^i^Ber 
Bolzen 82 in die Bohrung der B^se^eUg^i ^ptip^^ . 
der Zahnkranz 72 gegeh Rofej^ 
Drehzahl des Abtriebsrades 74 in eiriem tcon^tSien; M 
Verhaitnis zur Drehzahl des Eingan^whnenjr^^ 
stent, was dann der Fall sein mj^^in^^V^ff^M 
mit dem Streckwerk 16 keine 'EgsMwivS^^pM^. 
Einsatz komrrit Bei dem Abtriebsrad 74 MfozW&um\ s 
urn ein Wechselrad. ' ***" 9 *Wjfa 

Der Getriebekasten 65 enthllt weiterhin i- 'melfy 
Wechselrader 84, 86 und ein Zahnrad 88, die auf einem 
gemeinsamen und urn eine feste Achse rotierenden 
Wellenstumpf befestigt sind Das Abtriebsrad 74 des 
Planetengetriebes 66 kammt mit dem auBen liegenden 
Wechselrad 84. so daB dieses und Jamit auch die beiden 
anderen Zahnrader 86 und 88 angetrieben werden. Das 
Wechselrad 86 kammt mit einem WechseSrad 90, das auf 
der mittieren Unterwalze 20 zugeordneten Zwischen- 
welle 58 befestigt ist Das Zahnrad 88 treibt fiber im 
Eingriff miteinander stehende Zwischenrftder 91, $2 ein 
'Zahnrad 93 an, das auf der Zwischenwelle 62 fOr die 
Eingangs-Unterwalze 24 befestigt ist Ein Zahnrad 95, 
das auf der gleichen Welle befestigt ist wie das Zahnrad 
92 und daher zusammen mit diesem rottert, kammt mit 
einem Zahnrad 97, das auf der Zwischenwelle 60 
befestigt ist die der anderen mittieren Unterwalze 22 
des Streckwerkes 16 zugeordnet ist Die Zahnrader Uttd 
Zwischenrader 93, 95 und 97 sind Wechselrader, wobei 
es sich beim Zahnrad 93 um ein sogenanntes 
Hybrid-Zahnrad handelt 

Auf der dem Getriebekasten 65 gesenuberliegenden 
Seite des Streckwerkes 16 sind innerhalb des Mittelab- 
schnittes 12 flexible Antriebsorg^e untergsbracht die 
eine Antriebsverbindung von den Zwischenwellen 58, 
60, 62 zu den jeweils zugeordneten WeJIen der mittieren 
Unterwalzen 20, 22 und der Eingangs-Unterwalze 24 
herstellen. GemaB den Fi g. 2, 5 und 6 gehdrt zu diesen 
flexiblen Antriebsorganen ein Rieme.. 96, der um 
Riemenscheiben 94 und 98 iauft, von denen die 
Riemenscheibe 94 auf der Zwischenwelle 58 uud die 
Riemenscheibe 98 auf der Welle der mittfc. i 
Unterwalze 20 befesiigi ist Ein Riemcfi 100 iSufi on. d;c 
Riemenscheiben 102 und 104, von denen die eine an der 
Zwischenwelle 60 und die andere an der Welle der 
mittieren Unterwalze 22 befestigt ist ' Ein wcite^r 
Riemen 106 lauft Ober die Riemenscheiben 1P3 und \ '0. 
von denen die eine an der Zwischenwelle 62 und dip 
andere an der Achse der Eingangs-Unterwalze 24 
befestigt ist. Die Riemen 96, 1C0 und ICS isufen 
auBerdem (Iber Spannscheiben 112, 114 und 116. Die 
Spannscheiben 112, 114 und 116 sind an den obcren 
Enden von drei identischen Tragarmen 118 gelagert, die 
mit ihren unteren Enden schwenkbar auf horizontal 
gerichteten, ortsfesten Achsen gelagert sirtd. GemSB 
F i g. 6 wirkt auf das untere Ende des die Spanriseheibe 
114 tragenden Tragarmes 1 18 eine Feder 120 ein, die die 
Spannscheibe 114 nachgtebig gegen den Riemen 100 
drfickt und zwar unabhangig von der jewelligen 
Position, welche die inittlere Unterwalze 22 emnimmt, 
die von der Riemenscheibe 102 fiber den Riemen 100 
angetrieben wird, Den Tragarnieft 118 der Sparinscnei- 
ben 112 und tie sind in gleicher Weise ^ich't 
dargestellte) Federn zugeordnet, von deiien die 
Scheiben 1 12 und 1 16 zwecks Spannung der 2«gedrdnc* 
ten Riemen 96, 106 gegen diese *Riemeti ; ^edrfickt 
werden, welche die mittlcrc Unterwalze 7& und die 
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Etnssn^Unterwtte^afltraben. 

Es zeigt sk^Mvcn doe oder ale vefstellbaren 
Unterwslzen HA 31 ■ cekt befcebigen Lige fouert 
warden, kaacHsi Asfesisiea eder VeStodertingen im 
Bereich dcr mgrnnfrrri** f^twhwpgymwag innerhalb 
des Getriebetete« « oder im ferridi dcr im 
MittcUbschnitt fi2 gaggara chten flodbten Antnebs- 
organe durchgcftfcrt «Ma ^^^J^^ 
Verstellen und jarietra to Uirterwabej i» ft 24 

die Position einer der U-muiteii Q^jfZlt 
vcrandcrt wild, so ve^dat «di <fce atrfder WeUe der 
betreffenden Unterwate ^ebrachte Itaae^eibe 
96, 104 oder fiW Bwe Ftaiitimm; raife L^gcVertmicrunK, 
der Riemenkiateim^^ 

wetse daai^feJSes. d*3:«Se aa, d^iR^w^c^n 
hemmgelegten J^odef^ .^"J*' 

gelockcrt Oder Gbcni» g^fe.Bmfggff" 
oder Oberapkimra^ 

SpannscWiben itt. IH^odef 116 verhtndert, da die 



bctreffende SpannscbeAc t^m^U*^^ . 
EinfluS dcr auf den ihr zu^rdneten TragMny^UB ' 
einwirkenden Feder 120.gegen den ;J^«Jj)^Ji^ 
; £cdrflckt wild, so dafl sfetseiiie: aWwhende locinen- 

5 spannung vorhandeiibt _ ; 

Zum Veretellen der Unterwateen ^j^o!erj24 
brauchen daber keihe Antrieb&rgane innert»lb des 
Mittelabschrattes tt oder im GeWebe^CR; 65 der 
Streckmaschine 10 verticil! zu werfe^- ,ea :^rmcht 

io einmal liotweraTig, die Deckel vpn die^nwa^inenab- 
schnittenabzuriehmen. 

Die glefchen Veitotfumse, wie sie in Verbindunje put 
dem Streckwerk t6'beMnefen worderi sii^ gelten 
audi fOr das StreckweA 16' oerStreckn%hme 10- pie 

is Ligeverinderung und/afer die yer|mlenmg der 
Drehzahyer mitUereh,Untew^en.ijral d£r Eingaa^s- 
Unterwalze des^Stredwerkes '^M^Ht^^^om 
Streckwerk W erfelgen Und ^^^ W^JM 
form somit an beiden Strec^erken 16 and vl6 

io unterschiedlich sein. 
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